Ny A 4 r
Bi1 Bi2 Ba R d1 d2 Rozte¢ clanku Hmotnost P I tv

Dil ¢islo [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] Clanky / m [kg/m] rIS usens I
TRC.30.050.0 12 10 345 050 10 8 1,3 89 ~0,27
TRC.40.058.0" 15 13 43 058 13 1 13,9 72 =0,37
TRC.50.080.0 18,8 16,2 54 080 16,5 14 174 58 ~0,59
TRC.60.087.0" 22,5 19,5 65 087 20,5 17,5 204 49 ~0,85
TRC.70.110.0" 28 24 81 110 26 22 25,6 39 = 1,32
TRC.85.135.0 88 28 94,5 135 31 26 30,6 88 =175
TRC.100.145.0 375 32,5 108 145 35,5 30,5 345 29 ~2,38
TRC.125.182.0 43,3 43,3 135 182 41 412 44,6 23 =47

" Dostupné i ve verzi ESD
2 Max. primér kabelu 41 mm. Tento primér se méni na 36 mm v pripade,
Ze je pozadovano zkraceni i prodlouzeni napinéného triflexu R kabely

Bag 345

Doporuceno pro série TRC/TRE/TRCF,

Koncovka s nabéhovym radiusem pomaha
energetickému fetézu triflex® R v nejvice

Integrované upinaci hfebeny

Bezpedny, uzavieny a $ponam odolny systém piivodu energii pro viceosé roboty kompatibilni s TRL/TRLF namahanych mistech (Sesta osa) Kompatibilni s TRC, TRE, TRCF Bezpecné a jednoduché zajisténi kabell

Hiadky a robustni vnéjsi povrch chrani pfed poSkozenim

Pro velké tuhé hadice nebo velké mnozstvi kabelti

lintech_igus_prehled_energetickych_retezu_pro_ROBOTY_info_A2_2019_07.indd 1

TRC30

TRC40 TRC50

Bap 108

Standardni pfipojeni na robota nebo stroj

kompatibilni s TRC/TRE/TRCF
Lehké pfipojent na stroj/robota bez
odlehéovace tahu

Lze rovnéz pouzit pro ukotveni fetézu

Zajistuje vysSi provozni spolehlivost

Standardni koncovky bez odleh&eni tahu

s bezddrzbovym kloubovym loZiskem igubal®
Otocna koncovka kompenzujici extrémni
rotacni a reverzni pohyby

Kluzné priichodné objimky s bezidrzbovym

Pro kabely s velkymi prirezy
Pro t&Zké hydraulické hadice
Dvojty C-profil pro svorky igus® CFX

stahovacimi paskami

Doporuceno pro svarovaci kabely a tuhé hydraulické hadice
Prostorové a Casové Uspoma montaz do C-profilu

Srouby utaZitelné imbus liéem — snadnd instalace
Wnikajici odolnost v dynamickych aplikacich

s odlehCovaci tahu robotickych aplikaci kloubovym loZiskem igubal® R(izné moznosti nastaveni
Instalacni I'Ozmél'y TRC125
Bi1 Bi2 Ba R d1? d2? Rozte¢ ¢lanku Hmotnost
Dil ¢islo [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] Clanky / m [kg/m]
TRE.30.050.0 12 10 34,5 050 10 8 11,3 89 ~0,26 n
TRE.40.058.0.B 15 13 43 058 13 1 13,9 72 ~0,36
TRE.50.080.0.B 18,8 16,2 54 080 16,5 14 17,4 58 ~0,56 .
TRE.60.087.0.8 225 195 65 087 20,5 175 20,4 49 ~0,83 Doporuceno pro série TRC/TRE/ ‘ Chrani riflex®R pfi kontaktu s jinym zafizenim S?m PfOSt(ff . ’
TRE.70.110.0.B 28 2% 81 10 % 22 25,6 39 =130 TRCF, kompatibilni s TRUTRLF Umozriuji snadné vedeni energetického fetézu Dlouh Zivotnost i za extrémnich provoznich podminek Rizné moznosti nastaveni
TRE.85.135.0.8 33 28 945 135 31 % 30,6 33 =167 Standardni pripojeni na stroj/robota triflex® R a Ize je rovnéz pouZit jako pridavné Snadné klouzani pres hrany i
TREA00.14508/C" 375 325 108 145 35 305 345 29 =235 bezodehcovacetahu vedeni . Narazuodohé, odehcen, vone umisteine
TRE.125.182.0 433 433 135 182 41 4 441 23 ~4.40 Lze rovnéZ pouZit pro ukotveni fetézu Lze dodat s oto¢nym kloubovym loziskem Snadna montéz a rychla vyména
’ ’ ' ’ v jakémkoliv mist& igubal® Dostupné i s jednoduchym zamkem pro rychlou monta?
Verze B = 4x vyS8i torzni sila | Verze C = rychla montdz, o 50%
vyS3i sily
" Dostupné ve verzi C pod ¢islem TRE.100.145.0C o Rao6s L
2 Pro rychlé a snadné vkladanilvyjmuti kabeld pomoci o |08 Vyména v Fadu sekund
principu ,easy", doporu¢ujeme pouzivat primér kabelu el /i Neni nutné opakované sefizovani
nejvyse 70% zadané hodnoty e - @ \yména fetézu triflex® R véetné kabelli bez
¥ Max. pramér kabelu 41 mm se méni na 36 mm pokud je TRE TRE4) o nutnosti pouZiti néstrojl
pozadovano zkréceni/prodiouzent iz napingného triflex® e = Dostupné i s odlehenim tahu
systému o =
y Instalacni rozmery Doporudeno pro série TRUTRLF, kompatibilni
s TRC/TRE/TRCF Standardni koncovky s odlehéenim tahu
Lehkeé pfipojent na stroj/robota s odlehovactem a bezlidrzbovym kloubovym loZiskem igubal® Pro kabely s velkymi prifezy
tahu Otocna koncovka kompenzujici extrémni Pro tézké hydraulické hadice
Bi1 Ba R d1 Roztec ¢lanku 5 Hmotnost Dostupné s kratkym nebo dlouhym odlehtovacem rotani a reverzni pohyby Dvojty C-profil pro svorky igus® CFX
Dil ¢islo [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] Clanky / m [kg/m] tahu Kompatibiini s TRC, TRE, TRCF, TRL, TRLF (svorky nejsou soucasti setu)
TRCF.65.100.0 22,3 70,2 100 20 23,1 44 ~1,10
TRCF.65.200.0" 22,3 70,2 200 20 23,1 44 ~1,10
TRCF.85.135.0 30 94,5 135 28 30,6 33 =210
TRCF.85.240.0? 30 94,5 240 28 30,6 33 =210
TRCF.100.145.0 343 108 145 32 34,5 29 =2,70
" Nestandardni dil ¢. TRCF.65.200.0 s polomérem ohybu 200 mm véetné pisluSenstvi
2 Nestandardni dil ¢&. TRCF.85.240.0 s polomérem ohybu 240 mm vcetné prislusenstvi o e
Pro pouZiti v kombinaci s pfipojovaci sadou pro 6. osu
Doporuceno pro série TRUTRLF, Q Viysoka pevnost v tahu i u kabelti s velkym primérem

TRCF85

Instalacni rozmeéry

Oteviratelny pomoci Sroubovaku

v jakémkoliv misté

Kompatibilni s TRC, TRE, TRCF, TRL, TRLF

(svorky nejsou soucasti sefu)

Vestavéné Zebrovani sedlovych elementtl zabrariuje vytrzeni kabelu

Galvanizovana nebo nerezova ocel (1.4301/AISI 304)

Bi1 Bi2 Ba R d1 d2 Rozte¢ ¢lanku . Hmotnost
Dil ¢islo [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] Clanky / m [kg/m]
TRL.30.050.0" 12,5 11 345 050 10 8 11,3 89 ~0,26
TRL.40.058.0 15 45 058 13 13,9 72 =0,29
TRL.60.087.0 23 65 087 20,5 20,4 49 =049 ; :
Bezpecné vedeni kabell v fetézu triflex® R pro znacku ,Universal robots*
TRL.70.110.0 28 81 110 26 256 39 =082 Zakladni baze: tkanina — PotaZené plastem — Snadna vyména ST pTRoeni pomos Sabovacien Spon
TRL.100.145.0 38 108 145 355 34,5 29 =142 diky suchému zipu — Pruzné tésnici pasky — Standardni délky Pro roboty UR3, UR5 a UR10
! Pouze se systémem dvou komor k dispozici skiadem —vhodné pro lakovéni a nanaseni tésnicich Pro série TRC, TRE, TRL: primér 30 @40 mm
hmot — Materidl: PVC — Tkanina potaZena polyesterem Vhodné i pro PMA hadice -PIST-20B
Rag 108
Bao81 k00
8754
Bao %45 9048
; @AL{ 414 2
pa @12

TRI 30

TRL.100

Eni 2 ¢ r \iyrobeno z keviarovych vidken odolnych vysokym teplotam a
Instalachn rozméry SHomorovy systém opotiebeni — Kratkodoba ochrana pred rozstiikovanym kovem Bezpetné vedeni kabel v fetézu tiflex” R pro roboty KUKALBR iiwa
o teploté a2 540 °C — \iysoka odolnost profi odéru — Dobre &sni Pro roboty KUKALBR iiwa 14 R820 a KUKALBR iiwa 7 R800
—Pro néroéné prostiedi — Snadno vymeénitelny diky zavirani Snadné pfipojent pomoci Sroubovacich spon
na zip — Upinaci prvky se suchym zipem na zatku a na Pro fetézy trfex” R: primeér 30 2 40 mm
Bi Ba R d1 Rozteé élanku Hmotnost konci— Pevna konstrukoe — Bez siikonu — Neobsahuje azbest— Prosérie TRC, TREa TRL
Dil gislo [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] Clanky /m [kg/m] Standardni délky k dispozici skladem

TRLF.65.100.0 244 70,2 100 22 23,1 44 =(,79

TRLF.85.135.0 32,8 94,5 135 30 30,6 89 =145

TRLF.100.145.0 37,5 108 145 8515 34,5 29 = 1,90

TRLF.125.182.0 46,8 135 182 445 441 23 =413

" Nestandardni dil ¢. TRCF.65.200.0 s polomérem ohybu 200 mm vcetné prislusenstvi
2 Nestandardni dil ¢. TRCF.85.240.0 s polomérem ohybu 240 mm vcetné prislusenstvi

Bag 945

RBag 108

TRLF100

Instalacni rozméry

TRLF125

Oteviratelny pomoci Sroubovaku

Velmi vysoka odolnost proti otéru — Provedeni v éemé kiizi se
zapinanim na zip — Pro pouZiti do teplot 40 °C az +100 °C

— Veelice pruzny — Snadno vyménitelny — Bez silikonu —
Neobsahuije azbest — Standardni délky k dispozici skladem

Bezpetny privod energi ke vSem osam diky specialni objimce pro kolaborativni roboty
Plastova svorka

Jednoduché zavitové pripojent pro pipevnéni k robotickému ramenu

Pro fetézy triflex® R (velikost 40)

Zaobleny design pro kolaborativni roboty

Pro roboty UR, TMS a Kuka LBR liwa
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g ) g % 2 % 9 2 % 9 9 3 z < Pro série TRC, TRE, TRCF s primérem 40-100 mm Pro série TRC, TRE s primérem 40-50 mm
o % 8 83 83 8 8 83 8 8 8 E ";’ Kabely chainflex? <. Specialni lineami vedeni zabrariuje pi§ malému poloméru ohybu Pro malé roboty, velmi lehky
o in 3 8 8 83 8 8 8 8 8 FHE > Retrakéni vzdlenost a2 490 mm Retrakéni vzdalenost a 500 mm
z e a & 1 d & &2 d8 I 7 0o 5 Jednoduchy lineami systém bez ohyb, ty&i a vodicich rolen Pro vysoce dynamické aplikace
o . v v v U 4 v v 9 4 v M- Nakladoveé efektivni s beztdrzbovou lineami jednotkou igus® drylin® W Nakladove efektivni
5 c | & | e v NIRRT Plast Bez(idrzbova lineami jednotka igus® drylin® W
= T | [ [ ;I m T ST ST R T 7, ez(idrzbova linedmi jednotka igus® drylin
= | s fs | s | [S Stineni '8
)
Q £ & & &8 & & & & & « M ronsoym © , . Struktura objednaciho isla
3 Eox o5 ox o ox ox & & o5 2 B dnamikykd " Struktura objednaciho Cisla TR.RSE.XX.L/R
B g 2 8 8 8 8 8 8 8 / - TR.RSE.XXX
_gf Ol f | % [ | & | | o R T = o .
4 a a a a a a a a a a P (D¢ L - upinani vievo / R - upinani vpravo
;g + + + + + + + + + + dynamické od / Primér " .
i g 3|8 | 8|8 |8 |3 |3 NcENS do[C] © e Primér
’ = QmzilEE il Oznaceni systému
Polomér ohyb! » ) Ay A5
RO IR B AR A B | & @& = statoky jed o Série energetického fetézu Série energetckeho fetézu
; -
s3E0Eas@ O 28 ¢ ¢&88 288 8N umum o
N 3 2 NgZ 38 s & L & & & & & & 23 & od/do[°C] TR.RSE.XX.R TR.RSE.XX.L
~2<S3a % g = — S o o oNRCENOMECENC I S INC) 2
T =~ @ [~ o =0
- C ) 3 (1 | o Q : -—
° v 2050 § o D | ® | ® | & e & & & (2] TR.RS.XXX
Vo5 _Tv3~ L 9 T P
®» Mo S ﬁ = = = [Io} o
e s8R o @ A g S
V=0 S350 E E E = E E E E = - N * M- i
225357 < 3, o o o6 o e o 6 6 o Cortffiace QD 255 g ! S
< © = =N @ @ 8 ® ® & O 0 @ anormy T S S
® «Q { 4 ¢ 4 1 ¢ 4 ¢ 1 4 = o o <| < o
c ; P e i S =}
= | m o 3. DQG &agg: 0| A5 et w0
m\ Ia) Ia) la) ~ Ia) la) ~ Ia) la) la) o =S| [ee] 1 col
- m m m m m m m m m m o ﬂ( E—E ‘[[ﬂ [ﬂ: =
o R RS Y IRV RS R Ohefiretardujci D g 10 jJLI M( o 1o
Ne) AN < < AN < < AN < < AN Odolny proti olejum E 160 160
<
=f < X < < X < < Bez halogenil S
(7] — | Retrakéni
E S | S| SN | S S SN N KRN Odolny proti UV zéfeni Dil &. vzdalenost' A B c Hmotnost - DR
B < S < < < S < < < < [ ocomyviiky 4 I Priimér (pindnivievo) < [mm] mm fom] o) lkal Support dil . Dﬁ@%@ o
. (1) | = | oo | s o T R R 30. > - - - - - - |
(0] © [e<]
ol 5 42 s 818 8|8 (32 SSHEEE vmax. T 40. > TR.RSE.40 290 457 140 143 1.4 >
2 g (7] | @ | & | @ e e samonosna [m/s] m m
59 ] =N z 50. > TR.RSE.50 290 475 140 151 1,7 - Pevny konec Pevny konec
g o3& 5 <. ST A O B Ve z 60. »  TRRSE60 490 868 134 231 99 TR 914.973.60
g 5 85 - o) 2 3 83 8 8 8 8 g g g o 65. >  TRRSES65 490 880 134 231 10,0 TR.914.973.65 Retrakéni
Seg8 @ él = F | e R - - amax. [ms] 70. »  TRRSET0 490 878 155 258 10,0 TR.914.973.70 Dil ¢. Dil ¢. vzdalenost' A B c Hmotnost
(E;é i o z m (o] < e | @ > o » N N : 85. > TRRSE 85 490 885 155 258 100 TR.914.973.85 Priimér (upinani vievo) (upinani vpravo) < [mm] [mm] [mm] [mm] [kal
5 iy ) - N - - - - j s
R3o8 5 0O 3 - 2 2 & Pocet i P I 85 (R240) »  TRRSE.85240 490 5 55 258 100 . 40, » TRRSE.0240L TRRSE.0240R 500 440 220 10 16
5 % gz !n o S = S 2| ole = 100, > TRRSE.100 490 886 170 264 10.2 TR.914.973.100 50. > TR.RSE.50.L TR.RSE.50.R 500 497 275 132 21
SR8 8 O »» = 5 8 % 2 % o 8§ " 125 >  TRRSE12 490 876 190 280 105 : (1) Maximéini hodnota
< P g g < “cz ‘§ o .§ -g (") Maximaini hodnota. Support objednavejte zvIast
ﬁ Pro série TRC, TRE s primérem 40 - 100 mm Pro série TRC, TRE, TRCF s primérem 60 — 125 mm
Pro roboty s nosnosti od cca 10 kg Pro roboty s nosnosti od cca 50 kg
‘ Retrakéni vzdalenost az 670 mm Retrakéni vzdalenost az 780 mm
. Bez nutnosti lineamiho vodiciho systému Pro aplikace s vysokou hmotnosti napiné
Retrakéni sila je vyvozovana pomoci integrovanych pruznych tygi Moznosti monitorovani pojezdu
L Konstantni sfla v celé délce pojezdlu
| | Standardni pneumatické soucasti
Struktura objednaciho Cisla Struktura objednaciho éisla
TR.RS.XX.L/R TR.RSP.XX.L/R
L- upinani vievo / R - upinani vpravo ¥ L - upinani vievo /R - upinani vpravo
Primér Primér
Oznaceni systému Oznadeni systému
Série energetickeho fetézu Série energetického fetézu
TR.RS.XX.R TR.RS.XX.L TR.RSP.XX.R TR.RSP.XX.L
= PO o .11.4' T i 11.4. o
30 oo oo oo P |
70 170,
< N N
ZERTIFIKAT  CERTIFICATE  [2/fi% « CEPTUOUKAT & CERTIFICADO & CERTIFICAT g( O_I@ . ) @ O‘
=
() =<
m NS , , , .
3 g Pevny konec Pevny konec Pevny konec  Pevny konec
— o
L Retrakéni Retrakéni
;, Dil ¢. Dil ¢. vzdalenost' A B c D Hmotnost Dil ¢. Dil ¢. vzdalenost' A B c D E Hmotnost?
=i d Prdmér (upinani vievo)  (upinani vpravo) < [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [ka] Pramer (upinani vievo)  (upinani vpravo) < [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [ka]
30. > . : - : g - - : 30. > g - g g g g g :
E m 40. » TRRS.40.L TR.RS.40.R 460 576 301 95 51 315 40. > - - - - - - -
z 50. > - - - - - - - - 50. > - - - - - - - - -
; 60. » TRRS.40.L TR.RS.40.R 550 900 528 150 65 8,7 60. » TRRSP60.L TR.RSP.60.R 580 792 396 177 217 135 16,1
o) 65. > - - - - - - - - 65. » TRRSP65L TR.RSP65.R 580 792 396 177 217 135 16,1
u:.: 70. » TRRS.40.L TR.RS.40.R 620 900 545 167 65 9,2 70. » TRRSP70L TR.RSP.70.R 580 792 396 177 217 135 16,2
= I 85. » TRRS.85.L TR.RS.85.R 670 900 565 167 65 9,5 85. » TRRSP85L TR.RSP85.R 620 836 461 213 306 135 19,4
- 85. (R240) » 2 c - c 2 - - c 85. (R240) » c c c c c c c c -
@ 100. » TRRS.100.L TR.RS.100.R 580 938 614 167 108 1,5 100. » TR.RSP.100.L TR.RSP.100.R 620 845 467 213 306 135 19,5
125. > - - - - - - - - 125. » TRRSP125L TR.RSP.125R 780 1043 570 245 405 135 24,1
(") Maximaini hodnota (") Maximalni hodnota (2) plus hmotnost jednotky pro vyrovnani tlaku - 2,3 kg
— < 8L | : | !
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